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La presente Invention, oonoerne une machine a couper 
le maTs, munie d'au moins deux eylindres d * alimentation actionnes 
en sens oontraires et d'une roue a eouteaux. 

Les machines a couper ie inals o.onnues, de ce type, ser- 

5 vent a recolter le mals destine a Stre ensile - .. On connalt surtout 
des machines a couper utllisees sur les champs et des machines 
susceptibles d'etre montees sur des traeteurs. On prefers, parti r 
culierement, les machines k couper rapportees, a cause de la 
legerete de leur construction et de la simplicity de leur accro- 

10 chage, a un dispositif de levage d'un traoteur, 'vu .qu'elles sont 
pratiques et possedent une bonne manoeuvrability. Dans ce genre 
de realisation, Is dispositif d 'alimentation et la machine a cou- 
per sont disposes a c8te" du tracteur et, grace a une conformation 
particuliere du chassis et. du dispositif d'accrochage, le systeme 
15 d'accrochage reste llbre sur.le tracteur, pour recevoir un chariot 
trans porteur. On peut ainsi transporter le produit raoissonne' du 
champ a la ferme sans decrocher la'maohlne a couper,- vu. que 
celle-ci est de construction si legere que .pour f aire de la route, 
on peut soulever la machine au moyen d'un appareil de levage. mortte\ 
20 sur le tracteur. 

Ce mode de construction oomporte cependant le danger 
que la duree de repos est trop reauite et que le materiel perd de 
sa possibilite d'emploi par suite d'avaries frequentes survenant 
pendant ses periodes de service. La puissance . elevee exigee p P ur 
25 couper le mals sur une longueur de coupe de J. a 8 m/m, a une 

Vitesse de deplaeement de 4 a 5. km a l'heure, eprouve tres forte- 
raent le materiel. A cela s'ajoute que, pendant, la recolte du mals 
a ens.iler, les appareils travaillent de fagoninnterrompue.. dix heu- 
res et plus par jour. 

30 On comprend qu r il est difficile en pratique de cohcilier 

les exigences, d'une part d'un moindre poids, comrae le.demande .' 
l'accrochage a 1' appareil de levage du tracteur, -a quo! s'ajoute 
encore la circonstance aggravahte que le poids principal de ia 
machine k couper et du dispositif d 'alimentation est .excentr^- 

35 -lat^ralement par rapport au tracteur^et, d' autre part> de l' obten^ 
tion d'un rendeinent- de coupe, si eieve" qu f il. n^cessite -une cons- 
truction extrSmement robuste." 
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La conception des machines a couper le mars connues 
est, en outre, extremement couteuse. Les realisations connues 
jusqu'a present possedent en effet quatre cylindres d'alimenta- 
tion, une grille a ehalne sans fin etant prevue devant les cylin- 
5 dres inferieures d 'alimentation, et quatre ohalnesd' alimentation 
munies de taquets d ' entrapment etant prevues a la machoire de 
jprise du mals. Bien entendu, il existe aussi un dispositif de 
coupe pour sectionner les plantes, installation qui, dans la plu- 
part des cas, se compose d'une tres courte barre coupante 
10 . L'objectif de l'lnvention est d'eviter ces inconvenients 

et de reiser une machine a couper le mals-d'un mode de construc- 
tion partlculierement.robuste, mais pourtant simple et 
leger en poids. A cet effet, une machine a couper le mals, du 
type ci-dessus mention^, est caracteris^e, conformement a 
15 1 invention, en ce que les axes des cylindres d' alimentation sont 
disposes, au moins approximativement, parallelement a la face fron- 
tale de la roue a couteaux et directement devant celle-ci, que 
les axes se trouvent dans des plans a peu pres parallels au sens 
de deplacement de la machine a couper le mals ainsi que sensible- 
20 ment perpendlculaires au sol , et sont disposes de preference a ' 
peu pres verticalement, que dans la zone voisine du sol est pr^vu 
un dispositif pour couper les plantes de mals et que, pour aider * 
a 1 alimentation de la machine, au moins une vis transporteuse 
sans fin, en particular de forme conique est prevue et disposee 
25 dans le sens de la marche. 

Grace a cet agencement, le dispositif d ' alimentation 
est consid^rablement simplify et reduit a ses elements essentiels 
La disposition partlculiere des cylindres d • alimentation remplace ' 
pratlquement la machoire de prise de.mals. 
30 L 'alimentation en produit de la recolte est facilitee 

si, conformement a 1' invention, la face frontale de la roue a 
couteaux est disposed verticalement ou incline legerement par 
rapport a la vertlcale. 

Pour simpllfler la commande motrlce, on.prevoit que les 
35 cylindres d 'alimentation et/ou la vie transporteuse scntrelies s** fin 
11 arbre de la roue a couteaux,. de preference, par 1' intermediate 
d un engrenage angulaire. 
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Pour presser fortement les plantes de mals contre les 
cylindres d 1 alimentation, conf ormement k V invention, on associe 
a la vis sans fin, au moins un contre -appui, de preference elas- 
tique, par exemple un etrier. 
5 D'autres caracteristiques et avantages de 1 'invention 

seront mieux compris k la lecture de la description qui va suivre 
de plusieurs exemples de realisation, description faite en refe- 
rence au dessin annexe, dans lequel : 

- la figure 1 representee schema tiquement en elevation 
10 et en coupe partielle une machine k couper le mals. 

- la figure 2 represente une vue laterale de la machine 
k couper le mals suivant la figure 1, vue en direction de la 
flfeche A; 

- la figure 3 represente une vue en plan de la machine 
15 k couper le mal's suivant la figure 1; 

- la figure 4 represente une variante du dispositif d'ali-. 
mentation vu .en elevation, et 

- les figures 5 et 6 representent de fag on schematique 
d'autres modes de realisation du dispositif d T alimentation. 

20 La machine k couper le mals suivant les figures li 3 

possfcde deux cylindres d 'alimentation 1, 2 entralnes en sens oppo- 
ses, et disposes verticalement immed i a tement en avant de, et 
parallfelement &,la face frontale d ! une roue .k couteaux 3. En 
outre, les axes des cylindres d 'alimentation 1, 2 et la face 

25 frontale de la roue k couteaux 3 sont inclines par rapport & la 

verticale d 1 environ 25 k 3O 0 contre le sens de la marche (fleche B) 
de sorte que l f extremite superieure des axes des cylindres d ! ali- 
mentation se trouve en arrifere de I'extremite inferieure de ces 
axes, suivant le sens de la marche. Pour aider' k 1 'alimentation, 

30 on prevoit, au-dessus des cylindres d ' alimentation 1,2, une vis 
transporteuse sans fin de forme conique 4 dont i'extremite ante- 
rieure, vue dans le sens" de la marche, est situee *en avant des 
cylindres d 'alimentation 1,2. 

Pour sectionner les plantes de mals, on prevoit au-dessous 

35 des cylindres d' alimentation 1,2 un disque k couteaux k rotation 
rapide 5 qui est loge dans un patin 6 de type connu, se terminant 
en forme de coin. 
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L' entrapment des cylindres d' alimentation 1, 2 et 
de la vis transporteuse sans fin 4 s ! effectue directement k par- 
tir de l'arbre 7 de la roue k couteaux L ! arbre 71ui-m@me tra- 
verse la roue k couteaux 3 et porte, k son extremity detournee 
5 des cylindres d' alimentation 1, 2,une poulie k courroie trapdzol- 
dale 8 coopdrant avec un arbre k tourillon ou prise de. force 
d ! un tracteur, qui, sur la figure 1, ne sont pas reprgsentds en 
detail. En avant de la face frontale de la roue k couteaux 3, 
l'arbre 7 est relie a un engrenage angulaire ou conique 9 qui en- 
10 trap les arbres des cylindres d' alimentation 1, 2 et de la vis 
transporteuse sans fin 4 . L 1 entral nement du disque a couteaux 5, 
pour le sectionnement des plantes de mars, s'effectue par l f inter- 
mediate d'un engrenage k roues dentees droites 10 situe du cote 
entralnant du cylindre d' alimentation 1, la Vitesse de rotation 
15 du disque k couteaux 5 etant maintes fois plus grande que celle 
des cylindres d 'alimentation. Au lieu de l 1 engrenage k roues den- 
tees droites 10, on pourrait aussi employer une transmission k 
roues dentees . et k chatnes ou une commande par courroie. 

L 1 engrenage angulaire 9 servant k entrapr les cylin- 
20 dres d' alimentation 1, 2 et la vis transporteuse sans fin 4 est 
dispose dans un carter 11 situe au-dessus des cylindres d ! alimen- 
tation (figure 1). 

Comme il ressort de la .figure 2 qui reprdsente la vue 
des cylindres d 'alimentation 1, 2, dans le sens de la flfcche A,. 
25 l'un des cylindres, le cylindre 2, est susceptible* d'etre dcarte 
par basculement lateral et est sollicite, par des ressorts de trac- 
tion, ou par un dispositif analogue, pour presser les plantes de 
mals. Le dispositif d 'entrapment du cylindre d 'alimentation bas- 
culant 2 n'est pas represents en detail. Cet entrapment peut 
30 cependant se faire par 1' intermedial re d'un paralieiogrararae arti- 
cule comme il est en general d 'usage d'en employer dans les machi- 
nes k couper ou k hacher. Dans ce cas, l'axe du cylindre d 'alimen- 
tation 2 est guidS. dans une fente 13 mdnagde dans le carter 11, 
fente qui s'etend de preference transversalement ou en arc par 
35 rapport au sens de marche. Selon le debit de plantes de mars, le 
cylindre 2 est pousse plus ou moins vers 1'exterieur. 
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Pour ameiiorer l'amenee des plantes de mals k la vis 
transporteuse sans fin 4 etau disque. k couteaux 5/ on associe 
k la vis transporteuse sans fin 4 un contre-appiii eiastique 
ou etrier 14 (figures 1 et 3) qui fait saillie loin en avant 

5 dans le sens de la marche, au-dessus du disque k couteaux 5, .et 
presse le mals contre la vis sans fin 4. La position de fonction- 
nement de l 1 etrier eiastique 14 est representee sur la figure 3 
par des lignes en tirets. En outre, on peut aussi prevoir une 
tige de guidage 15 qui ajiieiiore egalement l 1 amende du mals. . 

10 Enfin, on doit encore mentipnner que la roue k cou- 

teaux 3 de la machine a. couper est logde dans un carter 16 qui 
prSsente un bras eh porte k f aux 17 muni d f elements, de raccor- 
dement 18 pour une articulation en trois points sUr un v^hicule 
de traction (figure 3). La commande. de la machine a: couper se 

15 fait par un arbre k tourillori ou de prise de force 19 qui est 

relie k 1' arbre de la: roue a couteaux* 7 par 1 'intermediaire d'ure 
transmission a chatnes, a courroies, etc ... . Etant donne que le 
dispositif d 1 aliment at ion a 6td. r^duit aux pi feces essehtielles 
et pr^sente un poids reduit, 1 'ensemble de l f articulation peut. 

20 gtre realise par des elements de constructions simples et ldgers. 

La figure 14 repr^sente une vue en plan des cylindres 
d 1 alimentation 1, 2, munis, du disque k couteaux 5 qui est dquipd 
de plusieurs couteaux et opfere centre une ar§te tranchante fixe 20. . 
De plus, on peut y.voir aussi le profil des cylindres d'alimenta-. 

25 tion 1, 2, lequel est constitud par des listeaux encastres. Mais 
les listeaux peuvent aussi presenter - par exemple un profil trian-. 
gulaire. 

Sur les figures 5. et 6, sont representees d'autres varian- 
ces destinees k ameiiorer 1 1 alimentation de la vis transporteuse 

30 sans fin 4 . / 

Pour am.eiiorer 1 'amenee. des plantes de mals sectionnees,. 
on prevoitj suivant la. figure .5, que dans la zone iriferieure des 
cylindres d ! alimentation 1, 2, des taquetsd'entral nement commandes 
passent k travers l'enveloppe 22 des cylindres d r alimentation 1, 2, 

35 et,au cours d'un tour de rotation, des cylindres disparaissent a 

nouveau h l'interieur de I'envelbppe 22. Leur depassement maximal $ . 
au-deli de I'enveloppe 22 des cylindres d' alimentation, se pro- 
duit k peu prfes suivant le sens de la marche r 
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Sur la figure 6, est representee une autre variante. Les 
sabots ou patin 6 sont rallong^s et k l'interieur de ceux-ci tour- 
nent des chalnes 23 raunles de taquets d f entralnement 24, actionizes 
respectivement par chacun des cylindres d f alimentation 1, 2. Les 

5 chatnes 2? sont montdes en forme de cSnes et divergent I'une de 
l l autre vers l f avant. La plante de mals est deja saisie par la 
•yls -sans^Tin 4 et par l f etrier elastique 14 avant le sectionnement 
de la tige (figure 3). Aprfes son sectionnement, la tige elle-m§me 
est saisie egalement au pied par les taquets d f entral nement comman- 

10 des 21, ou par les. taquets d ' entratnement 24 dSpassant du c8te 

int^ri eur des sabots 6 et fixes sur les chalnes d' amende 24, etelle 
est ensuite conduite* aux cylindres d 1 alimentation 1, 2, 

On doit insister sur le fait que, gr&ce k ces mesures, 
1' amende des tiges de mats se trouve amelioree, les elements men- 

15 tionnes, a savoir les taquets d 1 entral nement commandes, ou les chat- ■ 
nes tournantes munies de taquets d 1 entralhetoent, cooperant avec 
la vis transporteuse sans fin 4. 

Enfin, on mentionnera encore qu ! il n f est pas absolument 
necessaire que les cylindres d ! alimentation de tous les exemples 

20 de realisation aient une position inclinee telle que representee 
sur les. figures 1 et 2. On pourrait aussi disposer les cylindres 
d f alimentation rigoureusement verticalement . En outre, on peut 
monter a peu prfes. parallfelement I'une k lautre, deux vis trans- 
porteuses sans fin et dormer au carter de la roue a couteaux une 

25 position verticale ou legferement inclinee. 

Men entendu, diverses modifications peuvent 8tre ap- 
portees par l'homme de I 1 art aux modes de realisation qui viennent 
d f &re decrits uniquement k titre d'exemples non limitatifs sans 
que I 1 on sorte pour cela du cadre de I 1 invention. 
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1. Machine k couper le mals raunie d f au moins deux oylin- 
dres d 1 alimentation actionnes en sens contraires et d'une roue 

5 k couteaux, caracterisee en ce que les axes des cylindres d 1 ali- 
mentation sont disposes, au moins approximativement, parallfelement 
k la face frontale de la roue k couteaux et directement devant 
celle-ci, que les axes se trouvent dans des plans k peu prfcs 
parall&les au sens de d^placement de la machine k couper le mals 

10 ainsi que sensiblement perpendiculaires au sol, et sont disposes 
de preference k peu pr&s verticalement, que dans la zone voisine 
du sol est prdvu un dispositlf pour couper les plantes de mals 
• et que^ pour aider k I 1 alimentation de la machine, au moins une 
vis transporteuse sans fin, en particulier de forme conique, 

15 est pr^vue et dispos^e dans le sens de la marche. 

2. Machine k couper le mals selon la revendication 1, 
caracterisee en ce que la face frontale de la roue k couteaux 
est dispos£e vertical ement, ou leg§rement. inclinde par rapport 
k la verticale. 

20 3. Machine a couper le mals selon. la revendication 1, 

caracterisee en ce que les cylindres d 1 alimentation et/ou 
la vis transporteuse sans fin sont relies k l'arbre de la roue k 
couteaux, .de preference. par 1 ! intermddiaire d,'un engrenage angu- 
laire. 

25 4-. Machine k couper lemals selon la revendication 1, 

caracterisee en ce que l f extrdmite anterieure de la vis transpor- 
teuse sans fin est. pr£vue en avant des cylindres d 1 alimentation, 
suivant le sens de la marche. 

5. Machine a couper le mals selon la revendication 1, 
30 caracterisee en ce que la vis sans fin est disposde au-dessus 

des cylindres d 1 alimentation. 

6. Machine k couper le mals selon la revendication 1, 
caract£risd en ce qu'au moins un contre-appui, eiastique de pre- 
ference, par exemple, un etrier, est associe k la vis sans fin. 

35 7. Machine k couper le mals selon la revendication 6, 

caracterisee en ce que l'extrdmite anterieure du contre-appui 
ou de l 1 etrier est prevue en avant de l f extremite anterieure de la 
vis sans fin, suivant le sens de la marche. 
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8. Machine k couper le mals selon la revendi cation 1, 
caractdrisSe en ce que le dispositif sectionnant les plantes de 
mals se compose d f au moins un disque k couteaux dispose au-des-. 
sous des cylindres d ! alimentation et est entrant*, de preference, 

5 par les cylindres d f alimentation. 

9- Machine k couper le mals selon la revendi cation 8, 
caract^risee en ce que le disque k couteaux est reli£ k l f un des 
cylindres d' alimentation par 1 'intemuSdiaire d ! un engrenage a 
roues droites, d f une transmission a chalnes cu d'un dispositif 

10 aialogue. 

10. Machine k couper le mals selon la revai dication 8, 
caractdrisde en ce que le disque a couteaux est mont§ dans un pa - 
tin ou sabot de glissement de forme conique disposd en avant 
des cylindres d 1 alimentation, suivant le sens de la marche. 

15 11. Machine k couper le mars selon la revendication 1, 

caract^risee en ce qu'au moins un des cylindres d f alimentation 
est mont<§ de manifere a pouvqir basculer, le cylindre d 1 alimen- 
tation basculant etant de prgfgrence relie a l'axe du cylindre 
d' alimentation k poste fixe, par 1 'intermdd'iaire de ressorts de 

20 traction, ou d f un dispositif analogue. 

12. Machine k couper le mai's selon la revendication 1, 
caract£ris6e en ce que, dans le but d l am£liorer l 1 amende des 
plantes de mals sectionn^es, sont pr£vus au^ipoins dans la zone 
inferieure des cylindres d f alimentation, dei taquets d'entratne- 

25 ment commandes qui passent k s travers l'enveloppe des cylindres 
d' alimentation. 

13. Machine k couper le mals selon la revendication 1, 
caract^risee en ce que, dans le but d'amdliorer I'amen^e des plantes 
de mals sectionndes, on pr^voit, de prdf^rence k l'intgrieur des 

50 patins de glissement de forme conique, des chalnes tournantes 
munies de taquets d ! entratnement qui traversent au moins la 
parol int^rieure des patins de glissement. 
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Fig A 
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Fig. 5 
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Fig. 6 



